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Bin Picking Modular

Mit unserem System ,Bin Picking Modular” erreichen wir
grolRtmogliche Flexibilitdt und Produktivitat fur die robo-
ter-automatisierte Bauteilvereinzelung mittels ,Griff in die
Kiste”. Dabei kombinieren wir hochleistungsfahige und zuver-
|assige Objekterkennungssysteme von Keyence. Wir setzen
unser Know-How in der Robotik ein, um ein Hochstmall an
Bedienkomfort, Sicherheit und Performance zu garantieren.
Der Integrierbarkeit unseres Systems ,Bin Picking Modular”in
Ihre Anlagen und Prozesse sind dabei kaum Grenzen gesetzt.

Haupteigenschaften Systemkomponenten
Roboterautomatisierte 3D-Kamerasystem
Bauteilvereinzelung aus von Keyence
chaotischer Lagerung 6-Achs-Roboter
mittels Griff in die Kiste Greifsystem

Tragwerk/Gestell/Unterbau

Erfassungsbereich von
flr Kamerasystem

ca. 400 x 500 mm bis

1200 x 1200 mm und Roboter
Sicherheitstechnik inkl.
Reichweiten bis zu 2500 mm, Statusanzeige

Bauteilgewichte bis zu 100 k
8 & Schaltschrank, Steuerung
Taktzeit zwischen Bedienelement mit HMI
zwei Picks ab etwa 4 s

Anpassungsfahiger, modularer
Systemaufbau inkl.
hauseigener HMI

Flexibel integrierbar, auf
Wunsch auch kollaborativ
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